Specyfikacja techniczna

wykonania i odbioru robot
D-01/ D-04/ D-06/ D-07

I. Roboty drogowe
A. Roboty pomiarowe: D-01.01.01
B. Roboty drogowe — podbudowy : D-04.04.02
D. Roboty drogowe — nawierzchnie : D-05-D06-D07

1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej dla realizacji zadania p.n.

Kompleksowy program poprawy bezpieczenstwa na drogach gminnych, w Ilfowej poprzez
przebudowe nawierzchni i montaz urzadzen poprawiajacych bezpieczenstwo — Il etap

A. Roboty pomiarowe
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokos$ciowych przy
realizacji zadania

B . Roboty ziemne

C. Podbudowy

—  Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru podbudowy pod droge przy realizacji zadania j/w.
—  podbudowa z kruszywa tamanego o grubosci warstwy 15cm
—  warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltowego (profilujaco- klinujaca ) gr.
srednio 3 cm
B. Nawierzchnie

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru nawierzchni drogi przy realizacji zadania j/w. W wyniku realizacji niniejszego
zadania zostang zrealizowane nastgpujace elementy:

- nawierzchnie asfaltowe : warstwa §cieralna z betonu asfaltowego o gr. 5cm

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna




Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

A. Roboty pomiarowe

przy liniowych oraz powierzchniowych robotach ziemnych oraz robotach
konstrukcyjnych. W zakres robot pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i
punktéw wysokosciowych wchodza:

1.3.1 Wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gltownych osi trasy i punktow
wysokosciowych

1.3.2 Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami — wyznaczenie 0si

1.3.3 Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych — reperéw roboczych

1.3.4 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

1.3.5 Zastabilizowanie punktow

B. Roboty ziemne

1.3.1 Wykopy pod nawierzchnie utwardzone
1.3.2 Korytowanie

1.3.3 Profilowanie i zaggszczanie podloza
1.3.4 Plantowanie

C. Roboty drogowe — podbudowy

1.3.1 Podbudowa z kruszywa tamanego gr.15 cm
1.3.2 Warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltowego (profilujaco- klinujaca ) gr.srednio 3 cm
D. Roboty drogowe — nawierzchnie

1.3.1 Nawierzchnie asfaltowe o strukturze zamknigtej D-50-70 — warstwa $cieralna gr.5 cm

E. Odwodnienie

1.3.1 Rowy przydrozne oraz wpust przy ul. Zeromskiego w Itowej

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi
normami, dokumentacja techniczng, prawem budowlanym oraz z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej I. — Wymagania ogélne. Dodatkowo dla poszczegdlnych robot:
A. Roboty pomiarowe

Punkty gtowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowe

1 koncowe punkty trasy.

B. Roboty ziemne

Glebokos¢ wykopu — odleglo$¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w
wykopie, mierzona w kierunku pionowym.
Odktad — miejsce wbudowania lub skladowania gruntow

pozyskanych w czasie wykonywania wykopow.



Wywoz gruntu — odleglos¢ wg ustalen Wykonawcy do miejsca

sktadowania.

Dowoz gruntu — odlegtos¢ wg ustalen Wykonawcy, z jakiej odleglosci
dostarczy grunt nadajacy si¢ do zageszczenia.

Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu

badana zgodnie z normg BN-77/8931-12.

C. Roboty drogowe — podbudowy

Podbudowa — dolna czg$¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia
obcigzen od ruchu na podtoze.
Mieszanka mineralna — mieszanka skladajaca si¢ wylacznie z kruszywa

famanego o odpowiedniej frakcji.

D. Roboty drogowe — nawierzchnie
Warstwa wigzgca — warstwa znajdujaca si¢ pomi¢dzy warstwa $cieralng, a

podbudowa zapewniajagca rozlozenie naprezen w
nawierzchni i przekazanie ich na podbudowe.

Warstwa Scieralna —  wierzchnia  warstwa  nawierzchni  poddana
bezposredniemu oddziatywaniu ruchu 1 czynnikow
atmosferycznych.

1.5 Ogdbdlne wymagania dotyczace robodt

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢
z dokumentacja projektowa specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji technicznej 1. — Wymagania
ogolne.

2 WYKONANIE ROBOT I MATERIALY
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa, oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢
z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych Programem

zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

A. Roboty pomiarowe

2.1 Ogdblne warunki wykonywania robot

Ogoblne warunki wykonywania prac geodezyjnych podano w specyfikacji technicznej
I. — Wymagania ogolne. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie
z obowigzujacymi instrukcjami Gléwnego Urzedu Geodezji i Kartografii. Zamawiajacy
zobowigzany jest do przekazania Wykonawcy lokalizacji punktéw gtéwnych osi trasy
oraz reperéw. Przyjecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora
nadzoru. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegdlowego
wytyczenia robot. Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie,



2.2

2.3

2.4

2.5

gtowne punkty drogi oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i1 dostarczy¢
Wykonawcy szkic wytyczenia i wykaz punktow wysokosciowych.

Wyznaczenie punktow na osi

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej 1 innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji
projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora nadzoru.
Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuni¢te wigcej niz 3 cm
w stosunku do projektowanych. Powyzsze roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie
z Dokumentacja Projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupeknienia dla
poprawnego wykonania robot. Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow, nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku
nasypow o wysokos$ci ponad 1m oraz wykopow glebszych niz 1m.

Wyznaczenie reperéw roboczych

Rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$ciag do 0,5 centymetra w stosunku
do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Punkty wysokos$ciowe (repery)
nalezy wyznaczy¢, co okolo 500m, a takze dla kazdego punktu charakterystycznego
drogi. Punkty wysoko$ciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej drogi.
Powyzsze roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz
w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot.

WYyznaczenie przekrojdw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni
(okreslenie granicy robot). Powyzsze roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z
Dokumentacja Projektowa. Do wyznaczenie krawedzi jezdni nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki lub wiechy.

Materialy do utrwalenia punktow gtéwnych

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
specyfikacji technicznej |. — Wymagania ogdlne. Do utrwalenia punktow gtownych
trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50m. Pale drewniane umieszczone
poza granicg robot ziemnych, w sagsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny miec
srednice od 0,15m do 0,20m i1 dlugos$¢ od 1,50m do 1,70m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o $rednicy od 0,05m do 0,08m i dlugosci
okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
o $rednicy Smm i dtugosci od 0,04m do 0,05m.

Roboty ziemne

W przypadku koniecznosci usuni¢cia humusu nalezy zdja¢ warstwe i pryzmowac na
sktadowisku, a po zakonczeniu robdt rozscieli¢ w miejscu, z ktorego zostal zgarniety.
W przypadku wystapienia gruntow nieprzydatnych nalezy je wywiez¢é i zastapic
dowiezionym gruntem spetniajacym wymagania. W przypadku kolizji z istniejaca
infrastrukturg podziemna roboty nalezy prowadzi¢ ze szczegdlng ostroznoscia.



2.1

2.2

2.3

2.4

Grunty rodzime 1 materialy nieprzydatne do wykonania nasypoéw i zasypania wykopow
oraz nadmiar gruntu nalezy wywiez¢ na wysypisko. Zapewnienie terenow na odktad
nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

Grunty w tym grunty z dowozu wykorzystywane do nasypow powinny by¢ sprawdzone
pod wzgledem wtasciwosci geotechnicznych oraz posiada¢ akceptacje Inspektora
nadzoru.

Roboty ziemne pod drogi i instalacje odwadniajagce nalezy prowadzi¢ zgodnie z
profilami podtuznymi i poprzecznymi zawartymi w dokumentacji techniczne;.

Wvykopy pod nawierzchnie utwardzone

Odchylenie rzgdnych koryta gruntowego od rzednych projektowanych nie powinna by¢
wigksza niz lecm.

Korytowanie

Pod nawierzchnie drogowa nalezy wykona¢ koryta, a grunt z korytowania nalezy
odwiez¢ na wskazane pobocza do wbudowania. Nalezy wcze$niej przygotowac szpilki
do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu. Szpilki nalezy ustawi¢ w osi
drogi 1 w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposoéb zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie szpilek powinno umozliwi¢ naciggnigcie linek do
wytyczenia robot
w odstepach nie wigkszych, niz co 10m.

Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy sprawdzi¢ czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca si¢, aby byly, o co
najmniej Scm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza. Jezeli rz¢dne nie spetniajg tego
warunku nalezy spulchni¢ podiloze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora
nadzoru i dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania dla gornej strefy korpusu
w ilo$ci zapewniajacej wlasciwe rzedne. Ewentualny nadmiar gruntu z profilowania
nalezy wywiez¢ na sktadowisko.

Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystapi¢ do zageszczenia. Wilgotno$¢ gruntu
podloza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja
—20% +10%. Odchylenie rzednych po profilowaniu w stosunku do rzgdnych
projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz 1cm.

Plantowanie

Plantowanie polega na oczyszczeniu istniejagcych rowdw i przepustow z namutu,
wyprofilowaniu skarp i koron nasypoéw, nadaniu odpowiednich spadkéw w kierunku
przepustow i rowow. W tym celu nalezy usuna¢ nadmiar ziemi zalegajacy w poboczu
projektowanej drogi oraz wyprofilowa¢ skarpy. Powierzchnie skarp wyrownac.
Odchylenie rzednych po profilowaniu w stosunku do rzednych projektowanych nie
powinno by¢ wigksze niz 1cm.



2.1

2.1

Roboty drogowe — podbudowy

Podbudowy z kruszywa lamanego

Podbudow¢ nalezy wykona¢ z kruszywa tamanego — mieszanka optymalna wg PN-
84/S5-96023. Kruszywo grube do 32mm powinno by¢ rozlozone w warstwie
o jednakowe grubosci przy uzyciu uktadarki lub rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luZznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnela
grubo$¢ projektowang — 15cm. Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢
przywatowane dwoma przejSciami walca statycznego, gladkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30kN/m. Zaggszczenie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwac pasami
podtuznymi, czg$ciowo si¢ nakladajacymi w kierunku osi jezdni. Zageszczanie
podbudowy o jednostronnym spadku powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi
1 stopniowo przesuwac pasami podtuznymi, czgsciowo si¢ nakladajacymi w kierunku
gérnej krawedzi. Po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo
drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczenia
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym, co najmniej 18kN/m, albo
plytowa zageszczarke wibracyjna o nacisku jednostkowym, co najmniej 16kN/m?.
grubo$¢ warstwy luznej kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypeknione kruszywem drobnym. Jesli
to konieczne czynno$¢ rozscielania i wibrowania kruszywa drobnego nalezy powtorzy¢
do pelnego wypeknienia przestrzeni w kruszywie grubym. Po zaggszczeniu caty nadmiar
kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3mm do 6mm. Nastepnie warstwa powinna
by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim, albo walcem ogumionym o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz S0kN/m w celu doggszczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.

Roboty drogowe — nawierzchnie

Nawierzchnie asfaltowe nalezy wykona¢é z mieszanki mineralno asfaltowej
wg PN-74/S-96022 dla ruchu lekkiego

Nawierzchnie asfaltowe — warstwa $cieralna gr. 5 cm

Warstwe Scieralng grubosci 6 cm nalezy wykona¢ z mieszanki mineralno-asfaltowej
wg PN-74/S-96022. Warstwe Scieralng uktada¢ na warstwie , ktora powinna by¢ rowna
i pozbawiona kolein. Powierzchnia podbudowy powinna by¢ sucha i czysta. Przed
rozlozeniem betonu asfaltowego warstwe podbudowy nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa
w celu odpowiedniego potaczenia miedzywarstwowego. Mieszanka mineralno-
asfaltowa musi by¢ dostarczana z otaczarki gwarantujacej wlasciwg jakos¢. Dozowanie
sktadnikow mieszanki powinno odbywaé si¢ przy uzyciu wagi sterowanej
automatycznie. Receptura podlega zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru. Czas
transportu mieszanki do miejsca wbudowania nie moze przekroczy¢ jednej godziny.
Uktadanie mieszanki moze odbywac si¢ jedynie przy uzyciu mechanicznej ukladarki
o wydajnosci skorelowanej z wydajnoscig otaczarki 1 posiadajagcej wyposazenie
umozliwiajace:



—  automatyczne sterowanie pozwalajace utozenie warstwy zgodnie z niweletg
I zadanej grubosci

—  elementy wibrujace do wstgpnego zaggszczania z regulacja czestotliwosci
1 amplitudy drgan

— urzadzenie do podgrzewania elementow roboczych uktadarki

Warstwa z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenie w ciggu

doby nie jest nizsza niz 5°C. Nie dopuszcza si¢ uktadania betonu asfaltowego podczas

opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru.

Nawierzchni¢ zagesci¢ zestawem walcow ogumionym 1 stalowym lub mieszanym.

Zageszczane nalezy rozpocza¢ od krawedzi drogi ku $rodkowi. Ztacza w nawierzchni

powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi.

E. Odwodnienie

W celu odprowadzenia wod opadowych z remontowanych drogi nalezy nalezy
odprowadzi¢ wode poprzez odpowiednie spadki poprzeczne i podtuzne do istniejacych
rowow 1 pobocza

D. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano specyfikacji technicznej I. — Wymagania
ogolne.

A. Roboty pomiarowe

Roboty zwigzane ze stabilizacja 1 oznaczeniem gléwnych elementéw drogi oraz
roboczych punktéw wysokosciowych, beda wykonywane recznie. Roboty pomiarowe
zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementow,
wykonywane beda specjalistycznym sprzetem geodezyjnym przeznaczonym do tego
typu robot. Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane] doktadnosci pomiaru.

B. Roboty ziemne

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Podstawowy oraz
drobny sprzet (koparki gasienicowe i kotowe, rowniarki, samochody samowytadowcze)
w zaleznosci od rodzaju robot. Stosowany sprze¢t powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane]j doktadnosci robot.

C. Roboty drogowe — podbudowy

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Podstawowy oraz
drobny sprzet (rowniarki, samochody samowytadowcze, zageszczarki, walce drogowe)
w zaleznos$ci od rodzaju robot. Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci robot

D. Roboty drogowe — nawierzchnie

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Podstawowy oraz
drobny sprzet (rowniarki, samochody samowytadowcze, zageszczarki, walce drogowe)



w zaleznos$ci od rodzaju robot. Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie
wymaganej doktadnosci robot.

E. Odwodnienie

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Podstawowy oraz
drobny sprzet w zaleznosci od rodzaju robot. Stosowany sprzet powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnos$ci robot.

3 TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano specyfikacji technicznej
|. — Wymagania ogolne. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich
srodkow transportu, ktore nie wpltyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot. Na
srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem. Srodki transportowe poruszajace sie¢ po drogach publicznych
powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych
pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na o$. Jakiekolwiek
skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obcigzaja Wykonawece.

4 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano specyfikacji technicznej 1. — Wymagania
ogolne. Celem kontroli jest stwierdzenie osiagni¢cia zatozonej jakosci wykonywanych
robét przy robotach budowlanych. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole
robot.

Roboty pomiarowe

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczeniem) trasy

1 punktow wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wg og6lnych zasad okreslonych

w instrukcjach Gloéwnego Urzedu Geodezji 1 Kartografii. Sprawdzanie robot

pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

— wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich
zatamaniach pionowych i poziomych oraz co najmniej w 5 miejscach na kilometr

—  robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na calym obszarze
budowy

—  wyznaczanie nasypow 1 wykopow nalezy sprawdza¢ tasmg 1 szablonem
z poziomnicg co najmniej w 5 miejscach na kilometr oraz w miejscach budzacych
watpliwos¢

Roboty ziemne

Kontrole jako$ci prac ziemnych nalezy prowadzi¢ w oparciu wlasciwe normy.



Roboty drogowe — podbudowy

Kontrole jako$ci wykonania podbudow nalezy prowadzi¢ w oparciu wiasciwe normy.

Roboty drogowe — nawierzchnie

Kontrolg jakos$ci wykonania nawierzchni nalezy prowadzi¢ w oparciu wtasciwe normy.

Odwodnienie

Kontrole jakosci wykonania robdt zwigzanych z odwodnieniem drogi nalezy prowadzi¢
w oparciu wiasciwe normy.

5 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano specyfikacji technicznej |. — Wymagania ogolne.
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z projektem wykonawczym i specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot,
w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot. Obmiaru wykonanych robdt nalezy
dokonywac¢ na biezgco w ksigzce obmiarow.

6 ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru prac podano specyfikacji technicznej |. — Wymagania ogolne.
Odbidér prac zwigzanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem trasy
liniowych robdt w terenie nastepuje na podstawie szkicow i1 dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokolu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada
Inspektorowi nadzoru. Odbiorom podlegaja poszczegdlne etapy robot (odbiory
czgsciowe) — zgodnie z harmonogramem robdt oraz roboty zanikajace.

7 PODSTAWY PLATNOSCI

Warunki i terminy platnosci zostaty szczegdlowo ustalone w specyfikacji istotnych
warunkow zamowienia i umowie.

8 PRZEPISY ZWIAZANE

8.1 Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

8.2 Instrukcja techniczna 0-3. Ogoélne zasady kompletowania prac geodezyjnych.

8.3 Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.

8.4 Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

8.5 Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.

8.6 Instrukcja techniczna G-3.2. pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

8.7 Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — prawo budowlane z p6zniejszymi zmianami

8.8 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia



8.9 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

8.10 Instrukcje stosowania materiatéw wydane przez producentow

8.11 Swiadectwa dopuszczenia materiatéw do stosowania wydane przez ITB w Warszawie

8.12 Polskie Normy:

PN-86/B-02480
PN-74/B-04452
PN-88/B-04481
PN-70/B-10100

BN-72/8932-01
PN-87/B-01100
PN-84/6774-02

BN-66/6774-01
PN-84/S-96023
PN-S-02201

PN-88/B-06250
PN-80/6775-03

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziatl i opis gruntow..
Grunty budowlane. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania probek gruntow

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Kruszywo skalne. Podziat, nazwy, okres$lenia.

Kruszywo naturalne. Kruszywo kamienne. Lamane do nawierzchni
drogowych.

Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka.
Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.

Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy,
okreslenia.

Beton zwykly.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk.
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